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Full  methodologies  for  the  most  recent  survey  (2007)  are  available  at 
www.countrysidesurvey.org.uk.  Relevant  methods  are  summarised  in  brief,  below.  In 
CS2007 data on habitat extent was collected using a digital field mapping system based on 
ESRI ArcGIS 9.2  (ESRI, 2006). Using  the digital mapping  system,  field  surveyors delineated 
and mapped areas of different habitat  types, effectively  converting  the 1 km  square  to a 
mapped  format,  at  a  resolution  of  20 × 20 m  for  areal  features  and  recording  all  linear 
(>20 m  in  length) and point  features present within sample 1 km squares. Surveyors were 
provided with a field handbook containing detailed definitions of  linear features,  including 
fences, walls, hedges and lines of trees. Data collected using the digital mapping system was 





NEXTMAP  Great  Britain™  is  a  digital  terrain  model  (DTM)  produced  by  Intermap 
Technologies for Norwich Union Insurance to assist with flood risk mapping. NEXTMAP data 
were  generated  by  airborne  survey  using  synthetic  aperture  radar  (SAR),  and  single‐pass 
interferometry  (IfSAR)  (Chiverrell  et  al.,  2008).  NEXTMAP  digital  elevation  data  were 










































































Hence,  four models were  implemented,  two with and  two without  the  land  classification 









































































































































8  5m canopy data ‐ linear weighted mean NEXTMAP
9  5m canopy data ‐ minimum  NEXTMAP
10  5m canopy data ‐ maximum  NEXTMAP
11  Aggregated 35m ‐ linear weighted mean NEXTMAP
12  Aggregated 35m ‐ minimum  NEXTMAP
13  Aggregated 35m ‐ maximum  NEXTMAP
14  Land class  ITE Land Classification 
 
Table 2. Model design 
  With Classifier Without Classifier
Number of variables  6 (in bold
Table 1) 
13 
6 (in bold 
Table 1) 
13 
 
